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Mechatronisches Engineering

Sequentielles Engineering

Auftrag

13_>

[ Senso#)(ktoﬂ_iste}

!
)

—
\

—_—
Iy

Konstruktiong
zeichnungen

t
! L3
{ E/ABeIegung - _

13_’

%
T
)
0
Q
=
QO
D

OOOOOOOOOOOOOOOOO

TITLE =

Institut fiir Steuerungstechnik

der Werkzeugmaschinen und Fertigungseinrichtungen

Universitat Stuttgart

SequenzielldEngineeringprozess

3 Mangelhafte Zusammenarbeit

3 Luckenhafter Informationsfluss

3 Suboptimale Eigenschaften des Gesamtsy:
3 Hohe Durchlaufzeiten

Projektbezogengrbeitsorganisation
3 Gering&Viederverwendung

3 Module nicht bewahrt, daemdwickelt

3 Fehler aus Altprojekten werdtopiert
3 Mitarbeitespezifische Losungen

Disziplinspezifische SWerkzeuge
3 Fehlende datentechnische Integration
3 Hoher Abgleichaufwand bei fachspezifischer

Anderungen, da keine konsistentes Datenm
nach:Foederal/mind8 GmbH
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Mechatronisches Engineering
Sequentielles und paralleles Engineering
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Mechatronisches Engineering
V-Modell und Quality Gates-Methode

Anforderungen Produkt

V-Modell (VDI 2206)

A Strukturiertes Vorgehen nach Phasen
(Anforderungsanalyse, Systementwurf,
domanenspezifischer Entwurf, Systemintegration).

A Interdisziplindre Abstimmung durch technische Revi

A Schachtelung von Entwicklungszyklen méglich

A nhaltliche Definition der Phasen notwendig.

\

\, Eigenschatfts
< absicherung

Maschinenbau
Elektrotechnik
Informationstechnik

Quality Gate Methode&rOMi$
—E lektrik

Ele k tron ik A Synchronisierung und Priifung der Konsistészpdier
spezifische Arbeitsschritte und Ergebnisse.

Mechanik

= Software
@ & A Definition disziplinspezifischer Phasen und Quality ¢
1. Ergebnisse vereinbaren 3. Entwicklungsqualitat controllen nOtwendlg'
2. Weg darlegen 4. Fortschritt synchronisieren
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Mechatronisches Engineering
V-Modell mit integrierter Quality Gates-Methode

Anforderungen Produkt

A Kombination vosvédell und Quality Gates
». Alnterdisziplindddstimmung durch
Eigenschafts- ; technischBeviews

absicherung

Vorgehen (Quality Gate):

A Quality Gateitpunkte festlegen

A Ergebnisse vereinbaren

AWeg darlegen

A Entwicklungsqualitat berprifen, Konsisi
disziplinibergreifend sicherstellen

A Fortschritt synchronisieren

O Quality Gate
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Mechatronisches Engineering
Simulationsunterstitztes Engineering
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Mechatronisches Engineering
Simulationsunterstitztes Engineering
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Mechatronisches Engineering
Baukastenbasiertes Engineering
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Mechatronisches Engineering
Baukastenbasiertes Engineering
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Mechatronisches Engineering
Baukastenbasiertes Engineering
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Virtuelle Inbetriebnahme
Virtuelle Maschine und virtuelle Inbetriebnahme
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Virtuelle Inbetriebn
Virtuelle Maschine
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Aktorik
* Antriebe
« Ventile

» Schalter
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Signalfluss zwischen realer Steuerung und

simulierten Komponenten
A Steuerung liefert reale Soll-Werte
A Berechnung des Verhaltens von

A Aktorik

A Maschinenkomponenten (Mechanik, ...)

A Sensorik

A Ruckfihrung der simulierten Ist-Werte

A Die Wirkketten zwischen den Steuerungs-
ausgangen und den Steuerungseingangen
mussen im Modell abgebildet werden.
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Virtuelle Inbetriebnahme
Modellerstellung
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